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Instrukcja instalacji

Wprowadzenie

Cyfrowa czujka pasywne] podczerwieni Digigard 75 dzieki
technologii automatycznego zliczania impulséw (APSP),
"bibliotece zdarzen”, a takze nowatorskiemu ufozeniu
elementéw detekcyjnych jest w stanie odrozni¢ ruch
wykonywany przez zwierzeta od ruchu wykonywanego
przez ludzi. Umozliwia to jeszcze dokladniejsza ochrone i
mniejsze ryzyko powstania fatszywych alarmow.

Instalacja

Czujka Digigard 75 zawieszona na wysokosci od 2,1m do
2,7m +/- 10% zapewnia petne pokrycie na ptaszczyznie od
1,5m do 11m (patrz rys 4 na koncu instrukcji). Zwréé
uwage czy na ptytce drukowanej czujki zostata ustawiona
odpowiednia wysokos¢.

W przypadku instalacji na innej wysokosci niz standar-
dowa (2,1 metra) zmien warto$¢ wysokosci poprzez

zmiane polozenia $ruby znajdujacej sie po prawej stronie-
ptytki drukowanej czujki na wybrang przez Ciebie. Kazdy

wybor ustawien wysokosci na ptytce czujki powinien byc
sprawdzony za pomocg testu czujki na strefie chronionej
poniewaz tylko w ten sposéb mozna zweryfikowaé prawi-
dtowe dziatanie czujki i odpowiednie pokrycie strefy chro-
nionej przez wigzki podczerwieni.

Unikaj instalowania czujki w poblizu ponizszych zrodet
powodujgcych zaktécenia: powierzchnie refleksyjne, zrodta
pary, zrédta oparéw benzynowych, silne $wiatto, okna,
obiekty o szybko zmieniajgcej sie temperaturze (grzejniki,
wentylatory, piecyki itp.). W odlegtosci 2,1 metra od czujki
nie umieszczaj zadnych obiektéw ani mebli wyzszych niz
0,9 metra na ktére mogq dostac sie zwierzeta. Ponadto nie
instaluj czujki w taki sposdb, by bezposérednio ,patrzyta” na

klatke schodowg do ktorej zwierzeta rowniez bedg miaty

dostep.

nego poniewaz moze to spowadowaé btedng prace
czujki. Jezeli uznasz za konieczne oczyszczenie
soczewki zawsze uzywaj do tego celu migkkigj
Sciereczki nasgczonej delikatnym roztworem alko-
holu.

B Nigdy nie dotykaj powierzchni elementu detekcyj-

Po wstepnym wybraniu miejsca zawieszenia czujki wy-
wier¢ lub wybij otwory na Sruby niezbedne do zawieszenia
czujki (patrz rys 3 na koncu instrukgji).

Pojedyncze lub podwdjne sygnatly detekcji (J1)
Powyzsza opcja determinuje ustawienia DSP (Cyfrowy
Sygnat Detekcji) czujki. Pojedyncze cyfrowe sygnaty
detekcji zazwyczaj stosuje sie w normalnych warunkach
otoczenia gdzie ewentualno$¢ wystgpienia zakldcen jest
stosunkowo niewielka. Podwojny cyfrowy sygnat detekcji
pozwala zminimalizowa¢ ewentualno$¢ wystgpienia
fatszywego alarmu nawet w chwili, gdy czujka jest umiesz-
czona w bezposrednim sgsiedztwie obiektow mogagcych
powodowaé zaktbcenia (zobacz tabela 1).

Opcja Digital Shield (ochrony przed zakléceniami) (J2)
W normalnym stanie czujka jest ustawiona na prace w
typowych warunkach (wewnatrz budynkéw). W opcji Hi
Shield (wysoka ochrona) czujka jest ustawiona na prace w
warunkach wysokiego zagrozenia zaktbceniami i zapewnia
petng ochrone przed fatszywymi alarmami. Niemniej czas
odpowiedzi czujki oraz jej szybkos¢ sa odpowiednio
wolniejsze. Zobacz tabela 1.

Ustawienia LED (J3)

Powyzsza opcja pozwala wtaczyc lub wylgczy¢ czerwong
oraz zielong diode LED czujki. LED koloru czerwonego
zaswieca sie na 3 sekundy w momencie wykrycia sygnatu
ruchu ktéry znajduje sie w zasiegu detekcji czujki i stanowi
przestanki do wzbudzenia alarmu, lub tez pulsuje gdy
sygnat odebrany przez sensor nie stanowi przestanki do
wzbudzenia alarmu. Zielona dioda LED pulsuje jezeli
wykryty obiekt nie nosi charakterystyki powodujace] wzbu-
dzenie alarmu (tzw. sygnaty non-movement — powstate
bez ruchu). Zobacz tabela 1 na koncu instrukcji.

Test czujki — walk-testing

Przy temperaturze 20°C kiedy czujka jest ustawiona na
prace w typowych warunkach oraz przy pojedynczych
sygnatach detekcji nie powinienes by¢ w stanie naruszy¢
wiecej niz jedng strefe chroniong (pokrytg przez 2 wigzki —
lewy oraz prawy element detekcyjny czujki) bez wzgledu
na rodzaj wykonywanego ruchu. W opcji Hi Shield (wyso-
kiej ochrony przed zaktdéceniami) suma ruchu powstatego
na chronionej strefie potrzebna do powstania kryterium
alarmu jest podwojona. W przyblizeniu szerokos¢ wigzki
na 11 metrze od czujki wynosi 1,8 metra. Aby wykonaé
test czujki poruszaj sie tak by przecinaé poszczegodline
wigzkKi nie za$ na wprost czujki.

Zasilanie DG-75
Podigcz zasilanie przez potgczenie wyjsé ,aux+” i ,aux-’
ptyty centrali z zaciskami ,+" i ,-" znajdujgcymi sie w czujce

tak jak pokazano na rysunku 2. Zasilenie czujki inicjuje jej
auto-przetestowanie. Nastepnie czerwona dioda LED



zaswieci sie na 5 sekund. Po uptywie tego czasu dioda
zgasnie wskazujgc, ze czujka jest gotowa do pracy.

Tabela 1: Ustawienia przetacznikow

J1 Sygnaly detekciji

Wyt. = podwojne
Wi = pojedyncze A

J2 Digital Shield (Czutos¢)

Wyt. = wysoka ochrona

Wt = niska ochrona A
J3 Wskaznik LED

Wyt = wytgczony

Wt = wigczony A

A = domysine

Rysunek 1

A
Zaciski

B
Soczewka

C
Czerwona dioda LED

D
Zielona dioda LED
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Rysunek 2

A — Przekaznik alarmowy
B - Wejscie pradu (+12Vdc)

C - Sabotaz
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Rysunek 4

Widok z gory 9
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A
Otwory do montazu naroznego

B
Otwory do montazu na ptaszczyznie

Cc
Wejscie na przewody
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Wiasciwoéci optyczne
mierzone w metrach

3m
Widok z boku

2,1m

1.5m  3m Bm

9m 11m

Spec

ikacja techniczna

Typ elem. detekcyjnego

Podwaéijny, PIR (x2)

Ksztalt geometryczny Prostokatny

Zasieg 11m x 11m; 90°
Ignorowanie zwierzat Do 40 kilograméw
Wysokosc instalacji 2,0mdo2,7m
Temperatura pracy -20°C do +50°C

Napiecie 11 do 16Vdc

Pobér mocy 15mA max

Soczewka Fresnela (druga generacja)

Wyjscia alarmowe

A 100mA/28Vdc, N.C lub opcjonalnie C
5A/28Vdc, N.C./N.O

Przetacznik sabotazowy

150mA/28Vdc, N.C.

Odpornosé na zakiocenia

10V/m od 10 MHz do 1GHz

Szybkos¢ detekciji

0.,2m/s do 3,5m/s




