SRP-300 , SRP-600 , SRP-700

Mikroprocesorowy detektor z kulista soczewka NIPPON

Rysunki
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UWAGA! Dioda LED narysowana linia przerywang - umiejscowienie w SRP-600

1) Zwora ,,PULSE”
(;,2” w SRP-700)
pozycja 1 -
(OFF w SRP-700)

pozycja AUTO -
(ON w SRP-700)

2) Zwora ,,LED” -
(;,1” w SRP-700)
pozycja ON

diody.
(OFF w SRP-700)
pozycja OFF -
(ON w SRP-700)
3) Potencjometr -

Opis elementow regulacyjnych.

Umozliwia dopasowanie czujnika do warunkow otoczenia pracy .

Czujnik reaguje na pojedynczy bipolarny impuls.

To ustawienie jest zalecane przy stabilnych warunkach otoczenia. Dopuszcza
si¢ mozliwo$¢ wystgpowania ruchéw powietrza i przeciagow.

Automatyczny wybor ilosci impulsow (2 lub 3).

Czujnik automatycznie ustala ilo$¢ zliczanych impulséw, odpowiednio do
poziomu i czgstosci wystgpowania zaktocen, mogacych wywotywac falszywe

alarmy (np.:insekty, male zwierzgta, ptaki, itp.).
Opcje dziatania LED

Zadziatanie czujnika (stan Alarmu) bgdzie sygnalizowany zapaleniem

dioda wylaczona na state.

Regulacja zasiggu/czutosci czujnika (SRP-300 i SRP-600).

Dane techniczne SRP-300, SRP-600, SRP-700

TYP CZUJNIKA SRP-300, SRP- 600 SRP-700
Zasilanie 7,8-16,0VDC
Pobér pradu 9 mA (czuwanie)
7 mA (stan aktywny bez LED)
9 mA (stan aktywny z LED)
Czutos¢ 1,6 °Cprzy 0,6 m/s 2 °C przy 0,6 m/s

Obcigzalnosc¢ stykow przekaznika

Temperatura pracy
Wilgotnosé

NC; 100mA dla 24 V DC

od -20 do +60 °C
max. 95%

Pyroelement z komp. temp.
Odpornosé¢ na zaktécenia radiowe
Odpornos¢ na zakt. elektr.-magnet.

Automatyczny test

Podwajny
>30 V/m (10 - 1000 MHz)
50 kV (interferencje ze zrodet Swiatta i mocy)
12 sek. po wiaczeniu (LED pulsuje 8 razy)

Poczwérny




