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UWAGI:

podtaczy¢ pod zaciski “Z8” i “M” centrali.

1. Wszystkie zaciski sabotazowe wszystkich elementéw systemu (oznaczone TMP, TAMP, SAB)
nalezy podtgczy¢ szeregowo (kolor rézowy na schemacie), a konce powstatego obwodu

; _ Z1 - linia zwtoczna
Wszystkie razystory R=2,2kOhm Z2...Z7 - linie natychmiastowe

montujemy jak najdalej od centrali. 78 - linia sabotazowa 24h

3. Kolory linii na schemacie nie muszg i nie powinny pokrywac sie z kolorami przewodéw.

4. Proby pracy systemu zalecamy dokonywac przy odtgczonym sygnalizatorze akustycznym
(mozna zamiast niego podtgczyc¢ zarowke 12V/5W, mozna rowniez zaklei¢ sygnalizator tasma
w celu wyciszenia na czas testow).

PRZYKLADOWY SCHEMAT PODLACZENIA
SYSTEMU ALARMOWEGO CA8MX-PILOT
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