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Sterownik radiowy RX-2K/RX-4K umozliwia zdalne sterowanie urzgdzeniami elektrycznymi
przy pomocy nadajnikdw radiowych (pilotow). Sterownik moze wspotpracowaé maksymalnie
z 340 pilotami. Sterownik obstuguje wytacznie piloty produkowane przez firme SATEL.
Wspotprace sterownika z systemami alarmowymi ufatwiajg wejscia informujgce o stanie
systemu. Dzieki nim mozliwe jest tatwe zorganizowanie sygnalizacji zatgczenia/wytgczenia
czuwania oraz kasowania alarmu.
Konstrukcja oparta jest o podzespoty firmy Microchip Technology Inc., wykorzystujgce
w transmisji miedzy nadajnikiem i odbiornikiem dynamicznie zmieniany kod w technologii
KEELOQ®. Zapewnia zaréwno bezpieczenstwo uzytkowania jak i odpornosé na przypadkowe
sygnalty sterujgce, pochodzace z innych urzgdzen.

1. Opis ptytki elektroniki
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Rysunek 1. Schematyczny widok ptytki sterownika radiowego RX-4K.

Objas$nienia do rysunku:

1 — odbiornik;

2 — dioda LED;

3 — przyciski programowania (PRG1 — kanat 1; PRG2 — kanat 2; PRG3 — kanat 3; PRG4 —
kanat 4);

4 — kotki do programowania trybu pracy przekaznikow (MODE1l - kanatl1l, MODE2 -
kanat 2; MODES3 — kanat 3; MODE4 — kanat 4);

5 — antena;
styk sabotazowy;
7 — przekazniki (w sterowniku RX-2K tylko 2).
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Opis zaciskow:

AR — wejscie sygnatu informujgcego o stanie systemu alarmowego (czuwanie/brak
czuwania);

AL - wejScie sygnatu informujgcego o alarmie;

LV — wyjscie sygnalizacji niskiego napiecia baterii w pilocie (OC); wyjScie uaktywnia sie

po wykryciu przez sterownik niskiego napiecia baterii w pilocie i dziata do momentu
uzycia pilota z dobrg baterig (moze stuzy¢ np. do zgtoszenia awarii w systemie
alarmowym);

SS - wyjscie sterujgce sygnalizatorem (OC);

+12V — wejscie napiecia zasilajgcego (napiecie state od 9 V do 16 V);

COM - masa;

Cn  — zacisk wspolny przekaznika;

NCn — zacisk rozwierany przekaznika; ~n — numer przekaznika (kanatu)
NOn - zacisk zwierany przekaznika;

TMP — zaciski styku sabotazowego.

Dwukolorowa dioda LED wskazuje stan pracy modutu i pomaga zaprogramowac parametry
sterownika:

e Swieci na zielono — normalny tryb pracy;

e Swieci na czerwono — odbieranie sygnatu z pilota w normalnym trybie pracy;

e miga na zielono — oczekiwanie na pierwsze nacisniecie przycisku w pilocie w trakcie
wprowadzania howego pilota do pamieci sterownika;

° miga na czerwono:

— oczekiwanie na drugie nacisniecie przycisku w pilocie w trakcie wprowadzania nowego
pilota do pamieci sterownika;

— bateria w pilocie jest wyczerpana (po nacisnieciu przycisku w pilocie w normalnym
trybie pracy);
— kasowanie pamieci sterownika;

e miga na przemian na czerwono i zielono — programowanie czasu zatgczenia
monostabilnego przekaznika;

e miga wedtug sekwenciji: kolor czerwony, kolor zielony, wygaszenie — uruchomiony tryb
programowania z komputera.

Przyciski programowania PRG1 do PRG4 pozwalajg na:
e wprowadzenie pilotdw do pamieci sterownika;

e zaprogramowanie czasu przetgczenia monostabilnego przekaznika danego kanatu.
Przy pomocy przycisku PRG1 mozliwe jest ponadto skasowanie pamieci sterownika.

2. Montaz

Ptytka elektroniki sterownika radiowego zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na
wytadowania elektrostatyczne. Przed montazem nalezy je roztadowac, a w czasie montazu
unika¢ dotykania elementéw na ptytce elektroniki.

Sterownik radiowy RX-2K/RX-4K jest montowany w obudowie plastikowej. Przy zamykaniu
obudowy nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage, aby nie wcisngé kablami przycisku
programowania.

Zaleca sie uzywanie w pilotach baterii przewidzianych do uzytkowania przez producenta.
Konieczna jest okresowa kontrola stanu baterii (np. przez obserwacje sposobu Swiecenia
diody LED na ptytce odbiornika podczas naciskania przycisku pilota) i w razie potrzeby
wymiana zuzytych baterii na nowe.



RX-2K/RX-4K SATEL 3

Uwagi:
e Zuzytych baterii nie wolno wyrzucac, nalezy z nimi postepowac¢ w sposéb zgodny
z obowigzujgcymi przepisami (Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

¢ Nie wolno ingerowac w konstrukcje bgdz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw. Dotyczy
to w szczegolnosci dokonywania zmian podzespoféw i elementow.

3. Programowanie

Sterownik radiowy RX-2K/RX-4K moze by¢ programowany przy pomocy przyciskow
programowania lub komputera z zainstalowanym programem DLOAD10. Program DLOAD10
jest dostepny na stronie internetowej; www.satel.pl. Umozliwia on bardziej
zaawansowang obstuge sterownika. Pozwala na edycje listy pilotdow wedtug unikatowych
numeréw fabrycznych, indywidualne kasowanie pilotdw juz wprowadzonych oraz nadawanie
pilotom nazw uzytkownika.

3.1 Uruchomienie komunikacji z programem DLOAD10
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Rysunek 2. Okno obstugi sterownikéw radiowych w programie DLOAD10.

Aby uruchomi¢ komunikacje sterownika z programem DLOAD10 nalezy:
1. Potaczyc¢ sterownik z komputerem przy pomocy kabla DBOFC/RJ (patrz: Rysunek 3).
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Rysunek 3. Sposob podtaczenia kabla do sterownika radiowego.

Poniewaz sterownik nie posiada osobnego gniazda portu RS, do transmisji danych wykorzys-
tano niektore zaciski listwy podtgczeniowej zmieniajgc programowo ich przeznaczenie.

W trybie programowania na zaciski sterownika podawane sg nastepujgce sygnaty:

AL - Rx sterownika radiowego

LV - Tx sterownika radiowego

COM — masa (zacisk wspadlny)

W komplecie z kablem dotgczono przejsciowke, ktorg nalezy potaczy¢ z wtykiem 3-pin. Trzy
przewody przejsciowki podtgcza sie do zaciskow sterownika zgodnie z przedstawionym
rysunkiem.

UWAGI:

e W razie braku komunikacji z komputerem nalezy miedzy zaciski LV i +12 V podfgczyc¢
rezystor 47 kQ.

e Przed podfgczeniem przewoddw przejscidwki (zielonego i biafego) nalezy odfgczy¢ od
zaciskow AL i LV inne przewody, jezeli byty tam podfgczone.

2. Uruchomi¢ w komputerze program DLOAD10 (dostep do programu chroniony jest hastem,
ktore fabrycznie ma posta¢ 1234 i moze by¢ zmienione na dowolny cigg 16 znakéw —
mozna wpisac cyfry od 0 do 9 i litery od A do F.).

3. W menu ,Komunikacja” wybra¢ pozycje ,Konfiguracja” i wskazac¢ port komputera, do
ktérego podtgczony zostat sterownik.

4. Uruchomi¢ w sterowniku tryb programowania z komputera wediug nastepujacej
procedury:

— nacisngc i przytrzymac przycisk programowania PRG2 (RX-2K) lub PRG4 (RX-4K) do
chwili, kiedy dioda zmieni na chwile kolor Swiecenia na czerwony;

— pusci¢ na moment przycisk PRG2 (RX-2K) lub PRG4 (RX-4K), po czym ponownie go
nacisng¢ i przytrzymac do chwili, kiedy dioda zacznie miga¢ wedtug sekwencji: kolor
czerwony, kolor zielony, wygaszenie.
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Uwaga: Jezeli w ciggu minuty nie zostanie nawigzana komunikacja z programem DLOAD10,
sterownik powréci do normalnego trybu pracy.

5. W programie DLoAD10 w menu ,Plik” wybra¢ ,Nowy”, a nastepnie ,Sterownik radiowy RX-
2K/RX-4K/RE-4K”. Otworzy sie okno obstugi sterownikéw radiowych (Rysunek 2). Po
kliknieciu myszka na przycisk ,Odczyt pilotow” pokaze sie lista wprowadzonych juz do
sterownika pilotow.

3.2 Dodawanie pilotéw

Sterownik posiada rozbudowane mozliwosci konfiguracji pilotébw. Mozliwe jest udostepnienie
sterowania wszystkimi kanatami lub tylko wybranymi.

3.2.1 Dodawanie pilotéw przy pomocy przyciskOw programowania

llos$¢ kanatow, ktérymi bedzie mogt sterowaé pilot uzalezniona jest od numeru przycisku,
ktérego uzyjemy do wprowadzenia pilota do pamieci sterownika. Przyktadowo, jezeli pilot
wprowadzimy przy pomocy przycisku PRG2, to pilot bedzie mogt sterowac¢ kanatem 2 (RX-
2K) lub kanatami: 2, 3 i 4 (RX-4K). Kanat 1 bedzie dla niego niedostepny. Przyciskami
aktywnymi pilota beda: 1 (RX-2K) lub 1, 2 i 3 (RX-4K), pozostate przyciski beda nieaktywne.
W tabeli nizej ukazano kanaty dostepne do sterowania w pilocie w zaleznosci od tego, ktéry
przycisk programowania zostat wykorzystany do dodania pilota.

Kanaty sterowane Nr przycisku w pilocie
z pilota 1 2 3 4
O PRG1 1-4 1 2 3 4
0n cC
‘o ® PRG2 2-4 2 3 4
&3 | % "Prea 34 3 | 4
N PRG4 4 4
S o
N o PRG1 1-2 1 2
= | RX-2K
- a PRG2 2 2

Tabela 1. Kanaty dostepne w pilocie (puste pole oznacza, ze przycisk jest nieaktywny).
Piloty wprowadza sie do pamieci sterownika przy pomocy nastepujgcej procedury:

1. Nacisng¢ wybrany przycisk programowania — dioda LED zacznie miga¢ na zielono.

2. Nacisng¢ dowolny przycisk na pilocie — dioda LED zacznie miga¢ na czerwono.

3. Nacisng¢ ponownie przycisk na pilocie — dioda LED zacznie jednostajnie swieci¢ na
zielono. Pilot zostat wprowadzony do pamieci.

Uwaga: Jezeli pamiec jest juz zapemiona lub pilot jest nieprawidfowy (innego producenta),
to po pierwszym nacisnieciu przycisku pilota sterownik powréci do zwykfego stanu.

3.2.2 Dodawanie pilotéw przy pomocy programu DLOAD10
Aby wprowadzi¢ pilot do pamieci sterownika z pomocg programu DLOAD10 nalezy:

1. Nacisng¢ przycisk ,Nowy pilot”. Otworzy sie okno dodawania nowych pilotow.
2. Zgodnie z poleceniem, ktére sie pojawi, nacisng¢ dowolny przycisk pilota.
3. Zgodnie z poleceniem, ktére sie pojawi, ponownie nacisng¢ przycisk pilota.
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Rysunek 4. Okno dodawania nowych pilotéw w programie DLOAD10.

4. Wybrac, iloma kanatami ma sterowac pilot (por. Tabela 1).

. W razie potrzeby wprowadzi¢ nazwe dla pilota.

6. Nacisng¢ przycisk ,Nastepny”, aby dodac¢ kolejny pilot, lub przycisk ,Koniec”, aby zamknaé¢
okno wprowadzania nowych pilotbw. Nowe piloty beda wymienione na liscie
obstugiwanych pilotow z adnotacjg: ,Nowy, do zapisania”.

7. Nacisnag¢ przycisk ,Zapis pilotow”, aby zapamieta¢ wprowadzone zmiany. Jezeli zmiany
nie zostang zapisane, sterownik nie bedzie obstugiwat nowych pilotéw.

(62

Przy pomocy programu DLOAD10 zmiana ilosci kanatdéw, ktorymi steruje pilot, oraz edycja
nazwy pilota mozliwe sg w dowolnym momencie.

3.3 Usuwanie pilotow

Tylko program DLOAD10 pozwala na indywidualne kasowanie pilotow. Przy pomocy
przyciskbw programowania mozna jedynie skasowa¢ zawarto$¢ catej pamieci sterownika,
czyli takze wprowadzonych do niej pilotéw.

3.3.1 Kasowanie pamieci sterownika

Aby skasowac¢ zawartos¢ pamieci sterownika nalezy:

1. Nacisngc¢ i przytrzymac przycisk programowania PRG1 do chwili, kiedy dioda zmieni na
chwile kolor swiecenia na czerwony (nastgpi to po ok. 3 sekundach).

2. Pusci¢ na moment przycisk PRG1, po czym ponownie go nacisngc i przytrzymac¢ do chwili,
kiedy dioda zacznie miga¢c w kolorze czerwonym (nastgpi to po ok. 3 sekundach),
sygnalizujgc w ten sposéb kasowanie pamieci sterownika.

Kiedy dioda ponownie zacznie jednostajnie swieci¢ w kolorze zielonym, sterownik jest
gotowy do programowania nowych pilotow.

3.3.2 Usuwanie pilotow przy pomocy programu DLOAD10

Aby usunac pilot z pamieci sterownika nalezy:

1. Na liscie pilotéw klikngé myszka na ten, ktéry chcemy skasowac.

2. Nacisng¢ przycisk ,,Usun pilot” i potwierdzi¢ wybor w oknie, ktore sie pojawi.

3. Nacisna¢ przycisk ,Zapis pilotow”, aby zapamieta¢ wprowadzone zmiany. Jezeli zmiany
nie zostang zapisane, sterownik nadal bedzie obstugiwat piloty, ktére mialy zostaé
usuniete.
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3.4 Programowanie trybu pracy przekaznikow

Przekaznik moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow, w zaleznosci od umiejscowienia

zworki na kotkach.

MODET1

(u]=]a)

oo
PRG1

tryb bistabilny
zworka zdjeta

MODET1

)
PRG1

tryb monostabilny
zworka na dwoch kotkach
z lewej strony

MODET1

e 0
PRG1
tryb impulsowy

zworka na dwoch kotkach
Z prawej strony

Rysunek 5. Ustawienie trybu pracy na kotkach na przyktadzie kanatu 1.

Tryb bistabilny (patrz: Rysunek 5) — kazde nacisniecie przycisku pilota przetgcza stan
przekaznika na przeciwny.

Tryb monostabilny (patrz: Rysunek 5) — przekaznik zatgczany jest na zaprogramowany
czas.

Tryb impulsowy (patrz: Rysunek 5) — przekaznik zatgczany jest na czas przycisniecia
przycisku pilota.

3.4.1 Programowanie czasu zataczenia monostabilnego

Fabrycznie czas zataczenia monostabilnego zaprogramowany jest na 5 sekund. Moze on

zostac¢ zmieniony przez uzytkownika i ustawiony w zakresie od 1 do okoto 250 sekund.

Aby wprowadzi¢ nowy czas zatgczenia monostabilnego dla wybranego kanatu (przekaznika)

przy pomocy przyciskdw programowania nalezy:

1. Nacisng¢ dwukrotnie przycisk programowania wybranego kanatu — dioda LED zgasnie.

2. Nacisng¢ jeden z aktywnych przyciskow pilota (patrz: DODAWANIE PILOTOW) — dioda LED
zacznie miga¢ na przemian na zielono i czerwono.

3. Po odmierzeniu zgdanego czasu nacisng¢ ponownie przycisk pilota — dioda LED zacznie
jednostajnie swieci¢ na zielono.

W programie DLOAD10 czas zatgczenia monostabilnego zmienia sie wpisujac z klawiatury

nowg wartos¢ przy wybranym kanale. Aby wprowadzone zmiany zapisa¢ do pamieci

sterownika nalezy nacisna¢ przycisk ,Zapis czasow”.

4. Wspoipraca z systemem alarmowym

Przyciskami pilota mozna zatgczyé/wytaczy¢ czuwanie systemu alarmowego lub wywotac/
skasowa¢ alarm. W tym celu nalezy poditgczy¢ =zaciski wybranych do sterowania
przekaznikow do odpowiednio zaprogramowanych wejs¢ centrali alarmowe;.

Wyjscie SS sterownika moze sygnalizowa¢ zatgczenie czuwania/wytaczenie czuwania/
wytgczenie czuwania i skasowanie alarmu przy pomocy pilota. W celu uzyskania takiej
sygnalizacji nalezy podtgczy¢ do wejs¢ AR i AL odpowiednio zaprogramowane wyjscia
centrali alarmowej (do wejscia AR wyjscie informujgce o czuwaniu, a do wejscia AL wyjscie
sygnalizujgce alarm do skasowania). Wejscia AR i AL sg obserwowane przez 4 sekundy od
uzycia pilota. Jesli w tym czasie nastgpi zmiana stanu obserwowanych wejs¢, wyjscie SS
uruchomi odpowiednig sygnalizacje. Sygnalizacja jest realizowana przez zwarcie wyjscia SS
do masy na czas impulsu (0,16 sekundy). llos¢ impulséw pozwala zidentyfikowa¢ zdarzenie:
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e 1 impuls — zatagczenie czuwania,
e 2 impulsy — wytgczenie czuwania;
e 4 impulsy — wytgczenie czuwania i skasowanie alarmu.

Wyjscie SS moze by¢ wykorzystywane np. do sterowania sygnalizatorem. Dopuszczalne
obcigzenie wyjscia SS wynosi 500 mA.
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Rysunek 6. Przyktad realizacji zdalnego sterowania centralg CA-6.

W przedstawionym na rysunku 3 przykfadzie kanat 1 (przekaznik 1) steruje czuwaniem
centrali, a kanat 4 (przekaznik 4) wywotuje cichy alarm napadowy (PANIC). Przekazniki te
pracujg w trybie impulsowym (odpowiednio zatozone zworki na kotkach MODE1 i MODE4)
i podajg mase (0 V) na wejscia CTL i Z1 centrali alarmowej. Pilot musi zosta¢ wprowadzony
do pamieci sterownika przyciskiem PRG1. Aby zatgczy¢ lub wyltgczy¢ czuwanie nalezy
nacisng¢ i przytrzymac przycisk nr 1 pilota. Alarm napadowy wywotuje sie przyciskiem nr 4.
W celu wyeliminowania przypadkowego wywotania alarmu, nalezy w centrali zaprogramowac
odpowiednig czuto$¢ wejscia Z1 (na przyktad 3 sekundy).

Wyijscie SS steruje przekaznikiem, ktéry w momencie zadziatania podifagcza do wejscia +SA
sygnalizatora napiecie +12 V, generujgc tym samym dzwiek. W momencie przetaczenia
wyjécie centrali OUT1 pozostaje podtgczone przez rezystor 2,2kQ do masy
w sygnalizatorze, dzieki czemu zapewniona jest obecnos¢ obcigzenia na wyjsciu OUT1
i kontrola okablowania podczas sygnalizacji zatgczen i wytgczen czuwania. Rezystor
powinien by¢ umieszczony w obudowie sygnalizatora.



RX-2K/RX-4K SATEL 9

Na rysunku pokazano réwniez prosty sposéb realizacji wskaznika niskiego napiecia baterii
w pilocie (dioda LED podtgczona do wejscia LV).

W centrali CA-6 nalezy zaprogramowac nastepujace parametry:

OUT1 — alarm na czas (+12 V w czasie aktywnosci wyjscia);

OUT2 — alarm do skasowania (+12 V w czasie aktywnosci wyjscia);

OUT3 — wyjscie zasilajgce (+12 V);

OUT4 — wskaznik czuwania (wyjscie typu OC — programowac +12 V w czasie aktywnosci);
OUTS5 — alarm do skasowania (wyjscie typu OC — programowac +12 V w czasie aktywnosci);
CTL - zataczanie/wytgczanie czuwania jednej lub obydwu stref (FS 125);

Z1 - linia 24H cicha (uzycie przycisku nr 4 pilota spowoduje wystanie kodu do staciji
monitorujacej).

5. Dane techniczne

Zasieg W Lerenie OtWAITYIM .....cooiiiiiiiiiiiiee ettt e e e et e e e e e e e eeeaee e e e e eeaeas do 100 m
(obecnosé przeszkdd miedzy nadajnikiem i odbiornikiem zmniejsza zasieg dziatania urzadzenia)

Liczba WejSE StEroWaNnYCh ..........oiiiiiiieiieei e 2 (RX-2K)/4 (RX-4K)
Nominalne napiecie zasilania ............ooouuuiiiiiii e 12 V DC +£15%
Pobor pradu minimalny ......cooooiiiii ok. 13 mA
Pobor pradu maksymalny ........cooooeiiiiiiee e ok. 65 mA
Obcigzalnos¢ stykdéw przekaznika przy napie€Ciu 24 V DC.......oevvvvviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeee 2A
Zakres regulacji czasu w trybie monostabilnym ... 1-255s
ODbcigzalNOSE WYJSCIA LV (OC) ... ittt e e e e e e e eeeenne 50 mA
ODbcigzalNOSE WYJSCIA SS (OC) ..ttt e e e e e e eeeenee 500 mA
Zakres CZeStOtIWOSCI PrACY .....ccevviruiieieeeeeeieiiiiee ettt e e e e eeeaeee 433,05-434,79 MHz
Zakres temperatur pracy odbiornika .............oooiiiiiiii -10 do +50 °C
Zakres temperatur pracy nadajnika (Pilota)...........cceeieiiiiiiiiieeiiiie e, -20 do +55°C
WYMIArY ODUAOWY ........iii e 72x118x24 mm
Typ baterii PIOTA P-2...... e 27T A12V
Typ baterii PIOtA P-4 ... e 23A12V
Masa: RX-2K e 139 ¢



DEKLARACJA ZGODNOSCI
Wyréb: Producent:  SATEL spétka z o.0.
RX2K — zestaw sterownika ul. Schuberta 79 c E 0681
radiowego 80-172 Gdansk, POLSKA
RX4K — zestaw sterownika tel. (+48 58) 320-94-00
radiowego fax. (+48 58) 320-94-01

Opis wyrobu: Zestaw sterownika radiowego o kodowanej transmisji, posiadajacy 2 lub 4 wyjscia
sterowane, pracujacy na czestotliwosci 433 MHz. Zestaw sktada sie z odbiornika zasilanego napieciem
statym +12 V oraz zasilanych bateryjnie pilotow zdalnego sterowania (nadajnikéw) typu P-2 lub P-4.
Urzadzenie pozwala na sterowanie urzadzeniami niskonapieciowymi, w tym centralami alarmowymi.

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 1999/5/EC

Wyréb spefnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1: v.1.3.1; EN 300 220-3: v.1.1.1;
EMC: EN 301 489-1: v.1.4.; EN 301 489-3: v.1.4.1

LVD: EN60950-1:2001

Jednostka notyfikowana biorgca udziat w ocenie zgodnosci: Nr identyfikacyjny: 0681
ELECTRONIC TECHNOLOGY SYSTEMS DR. GENZ GMBH
Storkower Str. 38C, D-15526 Reichenwalde b. Berlin, Germany

Nr raportu EMC: GOM20308-8178-E-11
Nr raportu R&TTE:  GOM20308-8178-T-41
Nr raportu LVD: GOM20308-8178-L
, Kierownik Dziafu Badan: ,
Gdansk, Polska 06.05.2004 Michat Konarski (o




SATEL sp. z o.0.

80-172 Gdansk

ul. Schuberta 79
POLSKA

tel. (58) 320 94 00; serwis (58) 320 94 30
dz. techn. (58) 320 94 20; 0-604 166 075
info@satel.pl

www.satel.pl
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